Florentin Smarandache duce la Tokyo noi aplicatii neutrosofice

Valceano-americanul Florentin Smarandache, originar din
Balcesti, profesor la Facultatea de Matematica si Stiinte a
Universitatii ,New Mexico” din orasul Gallup, statul federal New
Mexico, SUA, participa la Conferinta Internationala de Sisteme
Mecatronice Avansate (acronimul in engleza, ICAMechS 2012) care
se va desfasura in Cladirea de Conferinte a Universitatii de
Agricultura si Tehnologie din Tokyo, in perioada 18-21 septembrie
2012. El a ajuns ieri aici cu avionul, pe ruta Albuquerque-Phoenix-Los
Angeles-Tokyo (Aeroportul International Narita) si va pleca in 21
septembrie, pe ruta Tokyo (Narita)-Los Angeles-Albuquerque.

Japonia — Tokyo — cartierul Tsukishima,
Catrtierul Tsukishima (insula construitd) din Tokyo

De Ia literatura stiintifico-fantastica la tehnologia avansata

Conferinta este sponsorizata de ,Revista Internationala de
Sisteme Mecatronice Avansate”, Universitatea de Agricultura si
Tehnologie din Tokio, ,Revista Internationala de Modelare,
Identificare si Control” si Institutul de Inginerie Medicala Complexa, in
cooperare cu Societatea Japoneza a Inginerilor Mecanici, Societatea
Inginerilor de Instrumente si Control si Institutul de Sisteme si
Ingineria Controlului si Informatiei.

Comitetul care a organizat aceasta conferinta este si el unul
international, format din profesori universitari din Japonia, Marea



Britanie, SUA, Canada, China, India, Taiwan, Filipine, Iran si Egipt,
precum si cercetatori din institute si corporatii occidentale si asiatice.

ICAMechS 2012 se va desfasura in conferinte plenare si in 12
sectiuni. Florentin Smarandache va participa la sectiunea ,Metode
inaintate de control inteligent in robotica si in mecatronica”, unde este
Tnscris cu doua lucrari stiinifice: una la care este singurul autor, iar la
cealalta este coautor cu patru cercetatori romani — doi de la Institutul
de Mecanica Solidelor din Bucuresti, al Academiei Roméane, unul de
la Universitatea ,Politehnica” Bucuresti si unul de la Universitatea din
Oradea. Copresedintele acestei sectiuni este un cercetator roman in
robotica si mecatronica — prof. dr. ing. Luige Vladareanu, de la
Institutul de Mecanica Solidelor.

Robotul (humele vine de la cuvantul slav ,robota”, care
Tnseamna munca, utilizat de scriitorul ceh Karel Capek ntr-o piesa
de teatru stiinifico-fantastica in anul 1921, in sensul de munca
fortata) este un dispozitiv, de obicei electro-mecanic, ghidat printr-un
program sau prin telecomanda. Robotii au o larga aplicare in
industrie, unde, de regula, executa migcari repetate la benzile de
montaj. Roboti avansati pot fi folositi si in agricultura, chiar la
efectuarea unor lucrari agricole.

Robotica (cuvant creat in anul 1941, intr-o povestire stiintifico-
fantastica de catre scriitorul american Isaac Asimov, pornind de la
cuvantul ,robot”) este stiinta care se ocupa cu proiectarea, fabricarea
si utilizarea robatilor, precum si a sistemelor computerizate pentru
controlul lor, pentru sensorii de raspuns si pentru procesarea
informatiei pentru acestia.

Mecatronica (termen rezultat din combinarea cuvintelor
.,mecanica” si ,electronica”, introdus in anul 1969 de catre inginerul
japonez Tetsuro Mori de la Compania Yaskawa) este un domeniu
multidisciplinar al ingineriei, combinand ingineria mecanica, ingineria
electronica, ingineria computerelor, ingineria programelor informatice,
ingineria controlului si ingineria proiectarii sistemelor, care are ca
scop proiectarea si fabricarea de produse folositoare. Conform unei
definitii franceze, mecatronica este integrarea sinergetica a mecanicii,
electronicii, teoriei controlului si stiintei calculatoarelor electronice
intr-un produs proiectat si fabricat, in scopul maririi si/sau optimizarii
functionalitatii sale.

Taxa de inscriere la conferinta din Tokyo este de 400 de dolari
(in moneda japoneza, 40.000 de yeni), la care se adauga,optional, 80
de dolari (6.400 de yeni) pentru banchet.



Participanti la conferinta si-au ales cazarea in unul din cele
sapte hoteluri, cu diverse tarife, care le-au fost oferite — Florentin
Smarandache a optat pentru Grand Hotel Tachikawa, unde pentru
patru nopti de cazare va plati 26.850 de yeni (circa 342 de dolari).

De la matematica la filozofie, fuziunea informatiilor, robotica si
mecatronica!

Neutrosofia (de la cuvantul latin ,neuter” = neutru si cuvantul
grec ,sophia” = intelepciune/invatatura, termen introdus in anul 1980
de catre Florentin Smarandache, care are preocupari $i in afara
matematicii — in fizica, in filozofie, in literatura si arta) este un capitol
al filozofiei care studiaza originile, natura si sfera de actiune ale
Lheutralillor” (starile neutre), precum si interactiunea acestora cu
diferite spectre (ansambluri) de idei. Neutrosofia generalizeaza
Dialectica (de la cuvantul grec ,dialektiki” — a dialoga in
contradictoriu), capitol al filozofiei bazat pe existenta ,contrariilor”
(starile contrare, de exemplu, pozitiv-negativ, viu-mort, dulce-amar,
alb-negru,), prin introducerea starii neutre, care este intermediara
intre cele doua contrarii (de exemplu, nici alb, nici negru).

,Fuziunea informatiei” este un domeniu al tehnologiei de varf in
care sisteme complexe analizeaza informatii (date) provenite de la
surse de naturi diferite (electronice, optice, acustice, mecanice,
umane) — mai corect ar fi sa se spuna ,Fuziunea informatiilor”, dar in
literatura de specialitate a fost tradusa ca atare sintagma
englezeasca ,Information fusion”, in care apare singularul
substantivului ,informatie”. Are numeroase aplicatii militare si civile.

Cum datele provenite de la diverse surse pot fi contradictorii,
pentru a se lua o decizie corecta este nevoie sa se elimine datele
care nu sunt credibile. Aceasta se face cu modele matematice numite
Leorii” (de exemplu, Teoria Dempster-Shafer, notata prescurtat TDS;
Teoria Dezert-Smarandache, care are acronimul TDSm, al carui
coautor este chiar Florentin Smarandache). Exista o conferinta
internationala anuala de fuziunea informatiei, care a ajuns in acest an
la a XV-a editie (desfasurata in Singapore), organizata in diverse
locuri de pe Glob, vara, cand cadrele universitare sunt in vacanta, de
catre Societatea Internationala de Fuziunea Informatiei — organizatie
neguvernamentala internationala. Din anul 2003, Florentin
Smarandache participa la aceste conferinte cu lucrari stiintifice
privind aplicatji ale TDSm gsi ale neutrosofiei in fuziunea informatiilor.



Lucrarile Sectiunii ,Metode Tnaintate de control inteligent in
robotica si mecatronica” a Conferintei Internationale de Sisteme
Mecatronice Avansate sunt programate joi, 20 septembrie, in doua
sesiuni: prima, in Sala 2, in intervalul orar 13-15, cu cinci lucrari, iar a
doua, Tn Sala 3, in intervalul orar 15:10-17:10, cu sase lucrari.

Copresedintii sectiunii sunt: prof. dr. ing. Luige Vladareanu
(Academia Romana, Institutul de Mecanica Solidelor Bucuresti) si
prof. univ. dr. Hongnian Yu (Universitatea ,Staffordshire” din orasul
Stroke-on-Trent, Comitatul Staffordshire, Marea Britanie). Din pacate,
copresedintele roman nu va putea participa la ICAMechS 2012: desi
se afla in apropiere, la Universitatea Tehnologica ,Guangdong” din
orasul Guangzhou, provincia Guangdong, din sud-estul R. P.
Chineze, in baza unui contract de cercetare (asa cum a fost, in
perioada 15 mai-15 august 2012, si Florentin Smarandache) privind
aplicarea extenicii (extensiologiei) in robotica si in mecatronica, nu se
poate deplasa la Tokyo pentru trei zile si sa revina apoi la
Guangzhou, pentru ca nu are viza cu intrari multiple in China (o data
iesit din China, nu mai poate intra!).

In aceasta situatie, prima comunicare stiintifica romanesca,
»Sisteme robot mobile de navigare utilizand abordarea bayesiana prin
metoda proiectiei virtuale”, a colectivului de autori Luige Vladareanu
(Academia Romana, Institutul de Mecanica Solidelor Bucuresti),
Gabriela Tont (Universitatea din Oradea), Victor Vladareanu
(Universitatea ,Politehnica” Bucuresti, aflat acum impreuna cu tatal
sau, Luige Vladareanu, la Guangzhou), Florentin Smarandache
(Universitatea ,New Mexico”, SUA) si Lucian Capitanu (Academia
Romana, Institutul de Mecanica Solidelor Bucuresti), din cadrul primei
sesiuni a acestei sectiuni, programata in intervalul orar 13:20-13:40,
va fi prezentata de catre Florentin Smarandache.

Notiuni neutrosofice pentru mecatronica

A doua comunicare stiintifica romaneasca, ,Mase neutrosofice
si modele nedeterminate. Aplicatii in fuziunea informatiilor”, a lui
Florentin Smarandache, este programata in a doua sesiune a
sectiunii, in intervalul orar 16:10-16:30. Organizatorii au acceptat
aceasta lucrare pentru ca fuziunea informatjilor se intampla si in
mecatronica, domeniu tehnologic in care apar si stari neutre, de
incertitudine.



In fuziunea informatiilor, termenul ,mas&” nu este cel din fizicd
(referitor la cantitatea de substanta dintr-un corp fizic), ci este o
,functie de incredere” din modelul matematic utilizat.

Pornind de la teoria clasica a fuziunii informatiilor, unde exista
mai multe tipuri de functji (de incredere, de neincredere, de
incertitudine si de plauzibilitate), Smarandache aplica neutrosofia si
defineste funcitii neutrosofice analoage, dar introduce si doua functii
noi: ,Functia neutrosofica de nedeterminare globala”, definita ca
suma nedeterminarilor locale, si ,Functia neutrosofica de indecizie”,
definita ca suma dintre functia neutrosofica de incertitudine si functia
neutrosofica de nedeterminare globala.

Prin aplicarea neutrosofiei la modelele matematice ale fuziunii
informatiilor se obtin modele nedeterminate, cu elemente
nedeterminate, ,mase” nedeterminate, intersectii nedeterminate etc.
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